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1 Wstep

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z instalacjg elektryczng w obiektach kubaturowych.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie
instalacji elektrycznych w budynku.

Zakres roboét obejmuje:

instalacje odgromowag

demontaz instalacji elektrycznych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i przepisach,
ktérych zestawienie podano w p-kcie 10 ST.

15 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacjg projektows.
Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalaciji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typdw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z Inzynierem.

2 Materiatly

2.1 Rury winidurowe instalacyjne o srednicy powyzej 20 mm.
2.2 Drut stalowy ocynkowany o srednicy 8 mm.

2.3 Plaskownik stalowy, ocynkowany 30x4 mm.

24 Ztacza kontrolne instalacji piorunochronnej

(1) Odbiér materiatéw na budowie

Materiaty takie jak tablica rozdzielcza, oprawy oswietleniowe, przewody nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze
Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakos¢é wykonania

robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny robot.

(2) Sktadowanie materiatéw na budowie

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw,

w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na
skutek wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze
specjalnych wtasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3 Sprzet

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje sie uzycie nastepujgcego sprzetu:
samochéd dostawczy do 0,9 t,
spawarka transformatorowa do 500 A.



4 Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu, zabezpieczone w sposob
zapobiegajgcy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5 Wykonanie robot

5.1 Organizacja i harmonogram prac
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgcy wszystkie
warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacjyjne.

5.2 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami

i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontow.
Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.3 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na
rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podfoza w sposéb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i
technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac¢, oraz sam rodzaj instalaciji.

54 Montaz sztucznych zwodéw piorunowych na budynku

Zwody poziome

Sztuczne zwody piorunochronne nalezy instalowaé na state przy uzyciu odpowiednich wspornikow. Wymiary
poprzeczne powinny by¢ zgodne z norma. Zwody poziome nalezy instalowaé co najmniej 2 cm od powierzchni
dachu przy pokryciach niepalnych i trudno zapalnych oraz 40 cm przy pokryciach tatwo zapalnych.

Przewody odprowadzajgce

Przewody odprowadzajgce powinny by¢ ukfadane na zewnetrznych scianach budynku na wspornikach i
uchwytach. Odlegto$¢ od $cian budynku powinna byé taka sama jak przy zwodach poziomych.

Przewody odprowadzajgce powinny by¢ prowadzone po najkrétszej trasie pomiedzy zwodem, a przewodem
uziemiajgcym. Potgczenia przewoddéw odprowadzajgcych

z uziomami sztucznymi nalezy wykonac przy pomocy ztgczy probierczych.

Uziomy

Uziomy sztuczne nalezy wykonywac jako uziomy poziome otokowe, promieniowe lub pionowe.

Uziomow tych nie wolno zabezpieczac¢ przed korozjg powtokami nie przewodzgcymi. Do uziomu nalezy potgczyc¢
wszystkie pobliskie podziemne urzadzenia metalowe.

55 Préby montazowe

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres préb
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:

pomiar rezystancji izolacji instalacji

pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw

pomiary impedancji petli zwarciowych

pomiary rezystancji uziemien

5.6 Demontaz instalacji elektrycznych

W budynkach lub pomieszczeniach adaptowanych dla nowych potrzeb nalezy wykona¢ demontaz instalacji wraz
Z osprzetem.

Po zdemontowanych instalacjach i osprzecie nalezy odtworzy¢ ubytki tynkéw.

6 Kontrola jakosci robot

(1) Sprawdzenie i odbior robét powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5] i przepiséw [6].

(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegaé:
zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja projektows,

wiasciwe podigczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd

zatgczanie punktéw swietlnych zgodnie z zatozonym programem

wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z
przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.

7 Obmiar robot




Obmiar robot obejmuje cato$¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostkg obmiarowa jest komplet robot.

8 Odbidr robot

8.1 Odbioér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

8.2 Odbiory czesciowe
8.3 Odbiory koncowe

8.4 Odbiory ostateczne

9 Podstawa ptatnosci

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych.

10 Przepisy zwiazane

[1] PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogoélnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

[2] PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogdélnego przeznaczenia do ukfadania na state.
Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej.

[3] PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV.

[4] PN-EN 12464-1:2004. Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.

Czes¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach.

[5] PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogdine.

[6] Przepisy budowy urzgdzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988r.



